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FACULTAD DE CIENCIAS ECONÓMICAS Y EMPRESARIALES DE LA UNED. 
MATEMÁTICAS III. Segundo Curso de ADE. 

PRUEBA PERSONAL. Septiembre 2008. (Ex. Reserva) 
 
 PRIMERA PARTE: Problemas 

  
 Solución.- 

Efectuamos el cambio   
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 Solución.- 

La matriz del sistema, 
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, tiene como polinomio característico x3 – 11x2 + 36x –36 = 

=  (x – 2)(x – 3)(x – 6). Los vectores propios serían: 
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  Para x = 2: 
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  Para x = 3: 
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  Para x = 6: 
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Luego la solución general es: 
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 Solución.- 

 Por el criterio de D’Alembert: ( ) ( )
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serie es convergente. 

  
 Solución.- 

  Γ (p) = ∫
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x1p dxex = [ ] ( )∫
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 Demostraremos por inducción que, si n es un número natural, Γ (n) = (n−l)!: 
 Es cierta para n = 1. 
 Supongamos que es cierta para n = p–1, es decir que Γ (p–1) = (p–2)!; entonces  
Γ (p) = (p–1) Γ (p–1) = (p–1) (p–2)! = (p–1)!. 
 Luego es cierta ∀ n. 
 

por partes 
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 Solución.- 

 Hacemos el cambio 
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 Solución.- 
 El crecimiento o variación de una función y que depende de la variable temporal t, se 

expresa mediante su derivada y’ = 
dt
dy . Decimos que es asintótico si 

dt
dy  = α1 – α2y, con α1>0 

y α2>0. 

 Se tiene que 
y

dy
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 = dt,   e integrando: 
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Cada curva de esta familia (depende de la constante K), tiende asintóticamente, cuando t → ∞, 

a la recta y = 
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. Gráficamente: 

 
 
 
 
 
 
 

  
 Solución.- 
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